DENEY-9
DC KOMPUNT DINAMONUN YUKTE CALISMASI

DC KOMPUNT MOTORUN YUKTE CALISMASI

DC KOMPUNT MAKINELER
MAKINE YAPISI

DC kompunt makineler sargilarinin yerlestirime durumuna gére hem seri hem de sont
makine olarak kullanilir. Dolayisiyla kompunt makineler sont ve seri makinelerin bir
kombinasyonudur. Bu makineler hem kompunt dinamo hem de motor olarak kullanilir.Bu
makinelerde iki uyartim sargisi bulunur. Biri endlviye seri baglanan seri sargi digeri ise
enduviye parelel baglanan sont sargidir.

Kompunt makine her iki uyartim sargisi ile Enduvi sargili rotor ve kollektorle beraber
enduviye akim saglayan fircalardan meydana gelmigstir. Uyartim sargilari baglantilari
dolayisiyla gegen akimin yonlerine gobre uyartim alanini  kuvvetlendirecek veya
zayIflatacak sekilde yapilir. Kompunt makineler yapilari ve tasarimlari itibari ile daha fazla
seri veya daha fazla sént makine 6zelliginde bulunabilirler.

MOTOR OLARAK GALISMA OZELLIGI

Kompunt motor bosta calismada ayni sdont motor 6zelligi gdsterir. Yani motor ambale
olmaz. Motorun ambale olmasi igin her iki sarginin devre digi kalmasi veya alanlarinin
birbirini yok etmesi gerekir. Seri motordaki gibi devir sayisi motor ylUkledikge buylk
oranda dismez. DUsuk devirde ise seri motor 6zelligi gosterir.

DINAMO OLARAK GALISMA OZELLIGi

Kompunt dinamolar hem seri hemde sont dinamo 6zelligine sahiptirler. Kendinden veya
yabanci uyartimli olarak calisirlar. Sargi alanlari birbirini desteklemesi yoninde normal
kompunt birbirini zayiflatacak yonde ters kompuntlama yapilabilirler. Kompunt dinamo
sebeke tarafindan asir yuklense dahi gerilimi sabit tutar. Sargilardan ters yonde akim
gectigi zaman sont sarginin etkisinden dolayi kutup degisikligi olmaz.

MAKINEYE YOL VERILMESI

DC kompunt eklemeli kompunt makinelerde kalkinma aninda cektikleri akim nominal
akimlarda ¢ok buylk olmasinin nedeni ile yol verme reostasi ile (ayarh direng)
kalkindirmasinin saglanmasi gerekir.

Ayni zamanda DC ayarl besleme Uniteleriyle de saglanabilir. Gerilimle yavas artirarak
kalkinmasi saglanir. Diger DC makinelerde oldugu gibi tristérli faz kontrol devreleri tze-
rinden de motorlarin kalkinma aninda buyuk akimlar gekmeden yol almasi saglanir.

Calisma Sorulari

1. DC kompunt makinenin yapisi agiklayiniz.
2. DC kompunt makinenin motor olarak galismasini agiklayiniz

3. DC kompunt makinenin dinamo olarak galismasini agiklayiniz.

4. DC kompunt makineye yol verilmesini agiklayiniz.



Deneyin Yapilisi

Deneyin amaci: DC kompunt dinamoyu yukte calistirarak,(ly) yuk akimi ile dinamo ge-
rilimi (U) arasindaki baglantiyi analiz edip gerekli bilgi beceri kazanmak.
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Sekil 1: DC kompunt dinamonun yukte ¢alismasi deney baglanti semasi.



Deneyin amaci: DC kompunt motorun yukte calistirmak,kompunt motora uygulanan (Un)
gerilimle,uyartim akimi (lu) sabit iken motor devri (n) ile yik akimi (Im) arasindaki bagintiyi
analiz edip gerekli bilgi ve beceri kazanmak.
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Sekil 2: DC kompunt motorun yukte ¢alismasi deney baglanti semasi.



